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ГОСТ Р ИСО 8373-2014 
- Робот – приводной механизм, программируемый по двум и более осям, 
имеющий некоторую степень автономности, движущийся внутри своей рабочей 
среды и выполняющий задачи по назначению. 
- Роботизированное устройство – приводной механизм, имеющий характеристики 
промышленного робота или обслуживающего робота. Может иметь 
непрограммируемые оси или недостаточную степень автономности. 
- Промышленный робот – автоматически управляемый, перепрограммируемый, 
многоцелевой манипулятор, программируемый по трем или более осям. Может 
быть стационарным или мобильные. 
- Обслуживающий робот – робот, выполняющий полезную работу для людей и 
оборудования, исключая промышленные задачи по автоматизации.  



Три закона робототехники 

Робот не может причинить 
вред человеку или своим 
бездействием допустить, 

чтобы человеку был 
причинён вред 

Робот должен 
повиноваться всем 

приказам, которые дает 
человек, кроме тех 

случаев, когда эти приказы 
противоречат Первому 

Закону 

Робот должен заботиться о 
своей безопасности в той 

мере, в которой это не 
противоречит Первому и 

Второму Законам 



Принципиальная схема робота 

Источник 
энергии 

Датчик Контроллер 
Исполнительный 

механизм 



Способы контроля 
Биотехнические 

Командные 

Копирующие 

Полуавтоматический 

Автоматические 

Программные 

Адаптивные 

Интеллектуальные 

Интерактивные 

Автоматизированные 

Супервизорные 

Диалоговые  



Классификация роботов по типу механических 
конструкций 



Классификация роботов по типу механических 
конструкций 



Классификация роботов по типу механических 
конструкций 



Комплекты роботов 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЙ 
РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЙ КОНСТРУКТОР 

MABOT JUNIOR 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЙ РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЙ 
МОДУЛЬ «ПРЕДВАРИТЕЛЬНЫЙ УРОВЕНЬ» 



Комплекты роботов 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЙ 
РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЙ МОДУЛЬ 

«БАЗОВЫЙ УРОВЕНЬ» 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЙ РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЙ 
МОДУЛЬ «НАЧАЛЬНЫЙ УРОВЕНЬ» 



Комплекты роботов 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЙ 
РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЙ МОДУЛЬ 

«ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ УРОВЕНЬ» 
ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЙ РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЙ 
МОДУЛЬ «ПРОФЕССИОНАЛЬНЫЙ УРОВЕНЬ» 



Комплекты роботов 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЙ 
РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЙ МОДУЛЬ «АЭРО» 

ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫЙ РОБОТОТЕХНИЧЕСКИЙ 
МОДУЛЬ «ЭКСПЕРТНЫЙ УРОВЕНЬ»» 



Поля для робототехники 



Поля для робототехники 



Программы для управления 

1 2 Блочное 
программирование 

Программирование в 
спец. среде 



Ардуино 

1 



Это небольшая управляющая плата с 

собственным процессором и памятью. 

Помимо них на плате есть пара десятков 

контактов, к которым можно подключать 

всевозможные компоненты. 

В процессор Ардуино можно загрузить 

программу, которая будет управлять всеми 

этими устройствами по заданному алгоритму. 



Простота 

Почему arduino? 

Огромное количество 

обучающих материалов 

1 2 Доступность 

Низкая цена 
Большое количество аналогов 

 

3 Принцип бутерброда 

Shield’ы дают ей новые 

дополнительные возможности 



Работа в онлайн среде 























Работа в специализированном ПО 



Arduino IDE 
https://www.arduino.cc 



Arduino IDE 
https://www.arduino.cc 



Программа 

void setup - выполняется единоразово 

void loop - выполняется непрерывно 





Пример работы 


